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13 de Diciembre de 2005
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Federico Cuesta Rojo (fede@cartuja.us.es)
http://grvc.us.es

13 de Diciembre, 2005

10.00 - 10.10 Presentacion de las Jornadas
10.10-10.20 Escenario actual de la Robética
Anibal Ollero — GRVC Univ. de Sevilla
10.20 - 10.40 Cooperacion entre robots méviles heterogéneos para aplicaciones de bisqueda y localizacién
Ivadn Maza — GRVC Univ. de Sevilla
10.40-10.55 Avances en el control de vehiculos auténomos con cadenas
Alfonso Garcia Cerezo- Univ. de Malaga
10.55-11.15 Deteccion, tracking y andlisis de interés en la interaccion robot-persona.
Rafael Mufioz-Salinas- DECSAI Univ. de Granada
11.15-11.35 Realizacion microelectronica de sistemas de inferencia basados en l6gica difusa en robética.
Santiago Sanchez Solano- CNM Sevilla.
Café
12.00 - 12.15 Nuevas aportaciones en robética quirdrgica
Jests Gémez de Gabriel — Univ. de Mélaga
12.15-12.35 Disefio de una plataforma mévil auténoma para tareas bajo invernadero
Francisco Rodriguez Diaz — Univ. de Almeria
12.35-12.55 Fusion sensorial aplicada al problema del control de esfuerzos en robots manipuladores
Juan Gémez Ortega — Univ. de Jaén.
12.55-13.15 Aplicaciones en Robética y Automatizacion de Sistemas Neuroborrosos jerarquicos multiples
Omar Sanchez Pérez — Univ. de Huelva
13.15-14.15 Mesa redonda: “Ensefianza de la robética”.
Almuerzo
17.30 -18.45 Conferencia: “Robot Interaction Control”
Profesor Bruno Siciliano
Presidente electo de la “IEEE Robotics and Automation Society”
18.45 - 19.00 Clausura de la Jornada




