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FUERZAS Y CUERPOS DE SEGURIDAD
MISION

Mision Proteger el libre ejercicio de los
derechos y libertades y garantizar la

“%L‘ seguridad ciudadana.

Funciones

CAPTACION Y
ANALISIS DE
DATOS Para el eficiente desempefio

de sus funciones, se hace
necesario dotar a las FCSE de
medios y sistemas que
faciliten y optimicen su labor
en sus diversas areas de

Seguridad

actuacion.
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POLITICAS Y ESTRATEGIAS DE SEGURIDAD

* Estrategia Europea de Seguridad Interior

» Estrategia Europea de Seguridad Maritima

* Estrategia de Seguridad Nacional (2013

* Estrategia de Ciberseguridad Nacional (2013

* Plan Estratégico Nacional de lucha contra la
Radicalizacidn Violenta (2015)
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POLITICAS Y ESTRATEGIAS DE SEGURIDAD
AMBITOS PRIORITARIOS DE ACTUACION DE LA ESTRATEGIA DE SEGURIDAD NACIONAL

Defensa nacional.

Lucha contra el terrorismo.
Ciberseguridad.

Lucha contra el crimen organizado.
Seguridad econdmica y financiera.
Seguridad energética.

No proliferacion de armas de destruccién masiva.
Ordenacion de los flujos migratorios.
Contrainteligencia.

10 Proteccion ante emergencias y catastrofes.
11. Seguridad maritima.

12. Proteccion de las infraestructuras criticas.
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PILARES DE LA SEGURIDAD Y ACCIONES TRANSVERSALES

4
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SEGURIDAD

LUCHA CONTRA

TRAFICO
EL
CIBER- ILEGAL DE
TERRORISMO Y
SEGURIDAD PERSONAS Y
CRIMEN .
MERCANCIAS
ORGANIZADO

Mejora en el intercambioe dates

Coordinacion operativa

ACCIONES Colaboracion publico-privada entre actores de seguridad
TRANSVERSALES

[+D+i

Plan Nacional de Investigacion Cientifica, Desarrollo e Innovacion Tecnolégica (Plan Nacional de 1+D+i)

Santiago Maroto Dominguez, SGSICS (Secretaria de Estado de Seguridad) SEIDROB
R E D RO M Robdtica y sistemas no tripulados para aplicaciones de seguridad 5°C'f£fl\'l’v';§';ffc?éﬁ $ARA

RED DE ROBOTICA Y MECATRONICA Madrid, 2 de Diciembre de 2016 DESARROLLO EN ROBOTICA



=
%'( sy M I N ISTERIO N EC ESI DAD ES E N S EG U RI DAD Subdireccion General de Sistemas de Informacion y
DEL |NTER|OR Comunicaciones para la Seguridad

P \)

12

|+D+i EN EL MINISTERIO DEL INTERIOR
ACTORES. COLABORACION PUBLICO-PRIVADA

=
“ @ ¥ MINISTERIO
% DEL INTERIOR
b S
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GOBIERNO MINISTERIO SECRETARIA DE ESTADO
DE ESPANA DEL INTERIOR DE SEGURIDAD

UNIVERSIDADES

INSTITUTOS DE

INVESTIGACION
:ﬁ: meme.
N SGSICS

L

MEDIOS PROPIOS

SERVICIO DE INNOVACION Y
DESARROLLO

SERVICIO DE INNOVACION

OTRAS UNIDADES \

TECNOLOGICA

SECTOR PRIVADO
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Necesidad / Reto Definicidon del proyecto

Planteamientoy

) . Prototipado/validacion
busqueda de soluciones pado/

Evaluacion de
resultados/difusion

wnl

Propuesta innovadora

Analisis de viabilidad
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DAFO en seguridad

Colaboracién Publico-Privada

Sinergias de crecimiento: industria, Universidad...

Colaboracion internacional en la busqueda de soluciones comunes

Eficiencia econdmica. Reparto de esfuerzos

Retorno de la inversion Publico-Privada
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NECESIDADES EN SEGURIDAD

MUCHAS GRACIAS

smd@interior.es
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