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GMV EN ROBÓTICA TERRESTRE

•MoonHound 

•(Laser-based navigation, 

•path-planning)

•GOAC

•(Goal-oriented 

•controller)

•ProViScout (FP7)

•(Stereo/TOF navigation)

•RF-Wipe

•(Wifi sensors net)

•RobMPC

•(Model Predictive Controller)

•RAT (Teleoperation)

•SPARTAN/SEXTAN

•(VO, DEMs and SLAM with

FPGA’s)
•platform-art© (3 robotics arms)•PATENDER (ADR using Nets)

•PERIGEO

•(Goal-oriented 

•UAV’s)

•EGP-Rover (Stereo-based navigation)

•ARGOS-TOTAL

•(Oil&Gas Inspection Robot)

Y EXTRATERRESTRE!

Ricardo Sáenz, GMV

•PROYECTOS EDA 

•MUSAS – Detección de 

Francotiradores

•UGLIS – UGS para Defensa

http://incorpora2:8421/ES/Informacion/Imgenes corporativas/Espacio/robot.tif
http://incorpora2:8421/ES/Informacion/Imgenes corporativas/Espacio/robot.tif


Robótica y sistemas no tripulados para aplicaciones de seguridad
Madrid, 2 de Diciembre de 2016

3

SEIDROB
SOCIEDAD ESPAÑOLA  PARA 

LA INVESTIACIÓN Y 
DESARROLLO EN ROBÓTICA

LOGO 
INSTITUCIÓN

GMV EN AERONAVES NO TRIPULADAS

SISTEMAS PARA RPAs EXPLOTACIÓN DE INFORMACIÓN PROGRAMAS I+D

Programa ATLANTE:

 Computador de Vuelo

 Estación de Taxi, Despegue y 
Aterrizaje Automático (ATOL)

 Equipo de Test y Calibración para 
Línea de Vuelo

Programas Ministerio Defensa

 Programa SAPEM

 Programa PASI

 Programa RAPAZ

Programas Internacionales

 Programa OTAN MAJIIC

Programas Nacionales

 ATLANTIDA

 PLATINO

Programa Marco UE

 COMETS

 AEROCEPTOR

 KARYON

 CONTREX

Ricardo Sáenz, GMV



Robótica y sistemas no tripulados para aplicaciones de seguridad
Madrid, 2 de Diciembre de 2016

4

SEIDROB
SOCIEDAD ESPAÑOLA  PARA 

LA INVESTIACIÓN Y 
DESARROLLO EN ROBÓTICA

LOGO 
INSTITUCIÓN

NECESIDAD DE COMPARTIR INFORMACION ISR

ISR

Intelligence  
Surveillance 
Reconnaissance

Ricardo Sáenz, GMV

Reaper Ejército Italiano

Heron Ejército Francés

Global Hawk USAF

Para compartir información son 
necesarias tres condiciones:

- Disponer de medios Técnicos

- Disponer de Procedimientos
Operativos

- Voluntad de Compartir (Need to 
Share)
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DEMANDA CRECIENTE DE NECESIDADES DE INFORMACION 
DE INTELIGENCIA

Objetivo: Minimizar riesgo
de daños colaterales
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PLATAFORMAS ISR – UN RECURSO ESCASO
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LA SOLUCION: INICIATIVA NATO JISR – JOINT ISR

• Respuesta de la OTAN a las Lecciones aprendidas en conflictos recientes

• Iniciativa aprobada en Mayo 2012

• Da lugar al Programa MAJIIC y a los Ejercicios MAJEX y Unified Vision para 
evaluar la capacidad JISR de la OTAN

• Participación destacada de España

MAJIIC 

Multi-Intelligence All-Source Joint Intelligence Surveillance 
And Reconnaissance Interoperability Coalition
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CONCEPTO JISR Y DESARROLLOS DE GMV

SEISMO

ATENEA

Type A 

GDT

Type D

GDT

Ground 

Exploitation 

Capabilities

Sensor

Type D

Sensor

Type A

Land 

TOC

Type B

GDT

Sensor

Type C
Sensor

Type B

Type C

GDT
Ops / Intel 

Systems

NATO/National 

C2ISR

Systems
NATO/National 

IRM&CM

Systems

Type E

GDT

Coalition Share 

Database
CSD/Sierra Tools

C2NEC

COLLECTOR
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Explotación de Datos

Servicios de Tiempo Real

- Replicación de metadatos

- Videostreaming (calidad
ajustada a ancho de banda
disponible)

- Streaming de trazas (GMTI)

Servicios de Tiempo Útil

- Búsqueda por metadatos

- Descarga de imágenes y 
videos a demanda
(incluyendo máxima
calidad)

- Consulta de datos
históricos
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Pag 9GMV Jornadas Robotica y Stas no tripulados

CONCLUSIONES

 La iniciativa JISR de OTAN ha sido validada en varios ejercicios multinacionales con 
información procedente de RPAs de varios aliados. 

 Gracias a MAJIIC los aliados pueden compartir información en tiempo real y coordinar las 
misiones de los RPASs

 Las soluciones de GMV han destacado por sus prestaciones y adecuación a los 
procedimientos MAJIIC, estando en la punta de lanza de los desarrollos a nivel OTAN

 Los estándares de MAJIIC pueden ser aplicados a entornos de seguridad multinacionales 
como Grandes Catástrofes o Vigilancia de Fronteras

Imágenes de Ejercicios Unified Vision Ricardo Sáenz, GMV
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Preguntas

Ricardo Sáenz Amandi

Director de Programas de Defensa y Seguridad

GMV AEROSPACE AND DEFENCE

Email: rsaenz@gmv.es


