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Toolbox Implementation for Removal of Anti-personnel Mines, 
Sub-munitions and UXO

24 Partners – 11 Countries

9 Academies

9 SME

2 RTO

1 NGO

1 IND

1 EU - CROMAC

PAB: 10 experts from GICHD, 

UN, Field Stakeholders

EUB: 12 MAC

Funded FP7 program (2012-2016)

Coordinator: RMA



• El proyecto TIRAMISU se ha centrado en el desarrollo 
de diferentes componentes, los cuales pueden ser 
utilizados directamente por lo Centros de Acción 
contra las Minas para la remoción de minas.

• Por lo tanto, el objetivo principal de TIRAMISU es el 
de proporcionar herramientas para la realización de 
las siguientes acciones:

– Mejorar la eficiencia y la rentabilidad en la limpieza de 
áreas civiles grandes infestadas con minas AP.

– Integrar diversas herramientas modulares para la ayuda 
en el desminado humanitario.

– Ser validadas por los usuarios en el campo de minas.

– Ser respaldada por la formación y la asistencia técnica 
adecuada.
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Objective? 

Confirm Hazardous Areas

How?

• Data gathering: RS, mine records, 

• Indicators: absence/presence

Who?

IGEAT, RMA, DLR,  

FGUNIZ, CTDT, EUSC, PLUS

Local Scale
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Objective?

Precisely detect and localise

How?

• Metal & GPR: Array, Stand-off

• Chemical and biological sensors

(Honeybeed)

• Intelligent prodder

Who?

ISR, RMA, DLR, USTAN, CSIC, 

NOVELTIS, VALLON, IDS, DIMEC,

PIERRE
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Objective?

Reduce the risk of injury from mines and 
UXO

How?

• Computer database and games

• Theatre play = social event

Who?

SNAIL-AID, PIERRE, 

BRIMATECH, IMM, RMA 

Golden West

Humanitarian

Foundation

UNHCR



• Se ha desarrollado una herramienta de formación 
para mejorar el uso de los HDD para aplicaciones en 
HUDEM.

• La idea principal está basada en la de proporcionar 
una formación mejorada a los aprendices que se 
inician en las tareas de cooperación en el HUDEM.

• La herramienta de formación consta de dos partes:

– Un sistema de seguimiento sensorial instalado en el 
HHD.

– Una interfaz gráfica de usuario



• Sistema de seguimiento sensorial



• Ensayo experimental en exteriores



• Interfaz gráfica de usuario

Sesión Info.

Inicialización

Controles

HHD – Sistema 

de seguimiento

Monitorización 

de barrido

Data de velocidad, 

altura e inclinación

Exportar data



• Módulos que componen el prodder inteligente



• Ensayo experimental en el laboratorio



• E-tutorAdvanced General and Non-Technical Survey

– Ocho lecciones

– Test 



• E-tutorAntipersonnel Landmines Identification



• Arquitectura de control del robot hexápodo

Hexapod Robot



Cámara mini-ToF

Cámara mini-RGB 

Imagen de 

amplitud y de 

rango de la 

mini-ToF

Mapeo de la 

superficie del 

terreno.



• Prueba experimental de un modo de caminar en 
exteriores.



• Esta presentación ha resumido los principales 
trabajos y resultados generales llevados a cabo por el 
dentro del Proyecto TIRAMISU.

• Se han diseñado, desarrollado, y validado varias 
herramientas que se proponen utilizar en diversas 
tareas para la ayuda en el desminado humanitario.




