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INTRODUCCION

everis es un grupo multinacional que ofrece a sus clientes servicios y soluciones de alto valor aiadido cubriendo
todas las areas de la cadena de valor de una compaiiia, desde la definicion de la estrategia, hasta el disefio,
desarrollo, integracion, implantacidon y mantenimiento de soluciones tecnologicas.

everis comienza su andadura en 1996, inicialmente en el negocio de la consultoria IT espafiol, pero en un continuo
proceso de expansion que le ha llevado a contar en tan sélo 19 afios con mas de 12.000 empleados:

-1 Diversificacion en geografias: Latinoamérica, Europa, Estados Unidos, Oriente Medio, etc.

_1 Diversificacion en lineas de negocio: consultoria estratégica, outsourcing de procesos, salud, medioambiente, @
aeroespacial y defensa, capital riesgo, etc. o

MAS DE 70 000 6° COMPANIA
o DEL SECTOR DE SERVICIOS IT

PROFESIONALES DEL MUNDO
En 2014 NTT DATA adquiere everis para constituir una gran compaiiia global en el e e b A o0 '
} ” . ) . DE 4 () VI MILLONES 80 DE LAS 100 EMPRESAS MAS
Global TOP5” mundial de proveedores de referencia en el mercado de servicios P EURes S e e

de consultoria. PRESENCIA EN 41 PAISES  EVERIS REPRESENTA

UN CUARTO DE LAS OPERACIONES
DE NTT DATA FUERA DE JAPON
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INTRODUCCION
EVERIS AEROESPACIAL, DEFENSA Y SEGURIDAD

Mas de 650 aeronaves vendidas

Mas de 21 afios de experiencia en
el desarrollo de UAS

Fabricacion en serie de RPAS:
blancos aéreos y UAV

Amplio catdlogo de productos y
servicios a nivel internacional

Presente en todo el ciclo de vida
del producto

Desarrollo de productos a medida
segun las necesidades y
requerimientos de los clientes,
aportando soluciones integrales.
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VEHICULOS NO TRIPULADOS PARA SEGURIDAD
UAV ATLANTIC

ATLANTIC

0O EIATLANTIC es un UAV de medio alcance y alto rendimiento fabricado en
materiales compuestos. Disefiado para una respuesta de operacion rapida, por su
simplicidad y fiabilidad solo requiere dos operadores.

0 Realiza misiones de forma autonoma incluido despegue y aterrizaje en pista.
Ademas, ofrece la posibilidad de despegue con catapulta. En caso de emergencia
el sistema dispone de un sistema de recuperacion por paracaidas de emergencia.

0 El sistema permite la integracién de un amplia gama de cargas de pago (sensores
EO/IR, radioeléctricos, radéricos, etc.)

DATA SHEET
WINGSPAN 3.800 mm
LENGTH 2.800 mm
MTOW 45 kg
Environment PRLOA 7ke () )
monitori ng ENGINE 2 stroke, 2 cylinders petrol i a P + W
engine with electronic — ]

Em erg en Cy management system
management 12| fuel tank-9 HP
Infrastructure CRUISE SPEED 110 Km/h
f f MAXIMUM SPEED 150 Km/h
Inspection RANGE 100 Km ()
: ENDURANCE 5 hours (*)
Testing = ALTITUDE 3.000m
Precision OPTIONS Beacon PLB, Transponder
agriculture Mode C, Laser, Radar,
DGPS

L
(*) Depending on system configuration
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VEHICULOS NO TRIPULADOS PARA SEGURIDAD
UAV TACTICOS

X-PROP

0O El X-PROP es un multi-rotor de gran fiabilidad, robustez y elevadas
prestaciones disefiado y fabricado utilizando componentes de altas
especificaciones y siguiendo estrictos controles de calidad.

0O El control de operacion es realizado desde una Tablet PC, operando
tanto en modo manual como en vuelos automaticos.

0O Permite la integracion de un amplia gama de cargas de pago,
convirtiéndolo en un multi-rotor muy versatil para uso profesional.

REDROM

RED DE ROBOTICA Y MECATRONICA

DATA SHEET
DIAMETER 1.500 mm
HEIGHT 500 mm
MTOW 6 kg
PAYLOAD 2 kg
MOTOR 4 three-phase electric motors
CRUISE SPEED 15 Km/h
MAXIMUN SPEED 20 Km/h
RANGE 10 Km (*)
ENDURANCE 40 minutes(*)
ALTITUDE 900 m
OPTIONS Parachute for emergency landing

(*) Depending on system configuration
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ISR

Emergency
management

Marine
applications

Environment
monitoring

Infrastructure

inspection

Precision
agriculture

TUCAN
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TUCAN es un mini UAV fabricado siguiendo los requisitos de disefio y
calidad més exigentes en materiales compuestos (fibra de vidrio,
carbono y kevlar). Su estructura modular, compacta y ligera, permite
varias configuraciones de envergadura en funcién del tipo de mision.

Puede ser lanzado a mano y/o mediante lanzador de elastomeros.

El sistema permite la integracion de cargas giro-estabilizadas,
adaptandose a las necesidades reales de cada cliente.

DATA SHEET

WINGSPAN 2.000 mm / 2.600 mm (*)
LENGTH 1.440 mm
MTOW 45 kg
PAYLOAD 06-12kg
ENGINE Enclosed three-phase

electric motor
CRUISE SPEED 70 Km/h
MAXIMUM SPEED 140 Km/h
STALL SPEED 28 Km/h
RANGE 50 Km (*)
ENDURANCE 60 minutes (*)
CEILING 900 m

(*) Depending on system configuration




SPAYK SERIES

0 Lagama de vehiculos de superficie USV esta compuesta actualmente por
dos modelos (SPAYK |y SPAYK 1I)

0O Su autopiloto que le permite navegar de forma automatica siguiendo una
ruta de navegacion fi jada por GPS. Capaces de remolcar un sub-target a
una distancia de 50 m manteniendo en una posicion de seguridad al
vehiculo principal.

0O  El sub-target permite instalar una amplia gama de cargas de pago

(sefales visuales, sefales radaricas, amplificadores, generadores de s

AR R R R R
e

humo, camaras...).

DATA SHEET SPAYK SPAYK I
LENGTH 3.050 mm 4.500 mm
MAXIMUM BEAM 1.180 mm 1.940 mm
MAXIMUM WEIGHT 120 kg 205 kg
FUEL TANK CAPACITY 30 liters 70 liters
ENGINE gasoline enegine _gasoline or

90HP 66KW diesel engine

4 stroke engine
MAXIMUM SPEED 35 knots 25 knots
ENDURANCE 3 hours 4 hours
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@ VEHICULOS NO TRIPULADOS PARA SEGURIDAD

Los vehiculos
envian
informaciény
video a su GCS

Cada GCS envia
informacion al
centro de mando
y control

Monitoriza la
situacidn de cada
vehiculo, video,
sensorica

GCS

Modificacién
0 nueva
planificacion de
misiones

Centro de Mando y Control
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VEHICULOS NO TRIPULADOS PARA SEGURIDAD
OPERACION

Tramites para operar con los Vehiculos aéreos

Operaciones en Operaciones fuera everis tiene experiencia en la realizacién de
Organismo Tramite linea de vista de linea de vista este tipo de tramites a nivel nacional,
realizando operaciones en zonas
> Comunicacién previa y restringidas como es la Bahia de Algeciras.
AESA .
u‘gwgig.. declaracion responsable v Ve
ENAIRE = ENAIRE NOTAM N/A v
% Cuartel General del Autorizacién si se trata de zona S s
Ejército del Aire restringida
Coordinacion con aerédromos
4aena AENA . ” e v
ylo infraestructuras criticas
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SEGURIDAD PERIMETRAL
DETECCION DE INTRUSIONES EN ESPACIO AEREO

= Cobertura 3609 amggy—
= Rapida frecuencia de escaneo \4,
= Rango ajustable (hasta 25 km)
= Operatividad dia noche o
-— = Camara térmica y convencional ‘./
UAV MILITARES ALA DELTA = Lentes 6pticas de largo alcance i
Elementos " Laser,yfoco de luz
di . = Megafono
ISuasorios * Posibilidad de anadir elementos
PARAPENTES DRONES . i o
Mando, Control y Software de Deteccidn de elementos . :
slisi = Software de Control o :
Analisis = Software de Analisis de Videos _
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REDROM

RED DE ROBOTICA Y MECATRONICA

SEGURIDAD PERIMETRAL
DETECCION DE INTRUSIONES EN ESPACIO AEREO

Sistema en
vigilancia

L

El sistema esta
barriendo el
perimetro 24/7

Robdtica y sistemas no tripulados para aplicaciones de seguridad

J

Pre-Alarma

( El sistema ha h

detectado una
incursion
dentro del
perimetro

FALSA
ALARMA

Apuntamiento

( )

Apuntamiento
de las cdmaras
y Tracking

AN
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Analisis de
video

ALARMA m
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Aerospace
and Defense

CONCLUSION
BENEFICIOS DE NUESTROS SISTEMAS

Mayor rapidez Mayor seguridad FaC|I|c'|can.I? AT 62 Flexibilidad del sistema
ecisiones

Aportan mayor rapidez en las Aportan mayor seguridad, por Facilitan y agilizan la toma de Herramienta flexible para
tareas de control y supervision, la rapidez de las actuaciones y decisiones gracias al envio en realizar diferentes funciones
reduciendo el tiempo de la menor exposicion fisica del tiempo real de informacion de en areas terrestresy
respuesta personal sensores y equipos maritimas

¢ PREGUNTAS?

adrian.jimenez.gonzalez@everis.com
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