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TECNALIA desarrolla tecnologia dual para la Seguridad & Defensa
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Tier 1:
Wide area monitoring l

Tier 2:
Co-operative Sensing
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... First tier sensors, carried by medium altitude, long endurance UAVs, patrol large
border areas to detect suspicious targets and provide situation awareness

Two-tier intelligent heterogenous UAV sensor network provides both large field
and focused surveillance capabilities
From this information, the second tier sensors provide focused surveillance and tracking of
targets and collect further evidence for threat evaluation and more accurate target
recognition.




UAV — evolucion de plataformas ref. Sunny
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Productos_Activos desarrollados por TECNALIA
» Adaptacion del SCRAB Il new front end.

» Integracion de dos camaras de operacion
simultanea-LWIR y E/O dentro del Gimbal

» Diseno y desarrollo de Gimbal especifico y
sistema Retractable.

» Equipo de comunicacion embarcado en UAV para
transmision de video/data entre UAV-UAV (aire-
aire) y entre UAV-estacion tierra de bajo peso y

consumo.
SEIDROB
] . . H : H SOCIEDAD ESPANOLA PARA
K EQJ%M ’,\/\ Robdtica y sistemas no trlpulad-o§ para aplicaciones de seguridad T eentACIEN Y .
RED DE RONICA Madrid, 2 de Diciembre de 2016 DESARROLLO EN ROBOTICA



ACTIVOS DESARROLLADOS POR TECNALIA

°* AUTOMATIZACION DE LOS VEHICULOS (3 B-
ROVERS).

* SENSORES DE VISION Y NAVEGACION.

° INTEGRACION DE MANIOBRABILIDAD CON
DISTINTOS TIPOS DE TERRENO.

* PLATOONING <con TTI comunicaciones inter-

vehiculares.
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UGV- convoyes de vehiculos autdnomos para vigilancia frontera terrestre ref. Platino
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UAS- sistemas submarinos de vigilancia combinada-
Interoperabilidad UAV-UAS-UUV ref. RAMSES & ADAM

* RAMSES es un disefio omnidireccional ROV y desarrollado por TECNALIA que incluye
varias funcionalidades y caracteristicas avanzadas:

* Maniobrabilidad del Sistema de los 6 grados de libertad (3 movimientos lineales
y 3 rotaciones)

* Sistema de control avanzado que mejora la estabilidad del sistema y
automaticamente compensa las perturbaciones externas (arrastre por oleaje,
corrientes o de carga variable)

* Sistema de video mejorado: sistema de camara a color de alta resolucién junto
con un software de mejora del submarino proporciona la mejora de imagenes en
tiempo real para la identificacién de objetos y las imagenes mas claras .

* Eltamafo pequefio, compacto y bajo peso de RAMSES hace que sea facil de
implementar desde cualquier lugar y es ideal para su uso en una amplia gama de
tareas

* Modularidad y escalabilidad, la aplicacion preparada para la incorporacién de
sensores adicionales.

* Enel Proyecto ADAM TECNALIA desarrollo sistemas de trincado y comunicaciones entre
UAV y UAS para PELICANO/Indra , y sistemas de despliegue de UUV(RAMSES) desde UAS.

* El objetivo del proyecto ADAM era la demostracion de sistemas interoperables de UAV-
UGV-UAS para la vigilancia de fronteras.
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